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Pour l’année 2018-2019 le thème Tipe commun 
aux filières BCPST,MP,PC,PSI,PT,TB,TPC et TSI 
est intitulé : 

Transport.
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Les étudiants effectuent ces travaux en petits groupes 
d'au maximum cinq étudiants ou de façon individuelle. 
Dans le cas d'un travail collectif, le candidat doit être 
capable à la fois de présenter la philosophie générale 
du projet, et de faire ressortir nettement son apport 
personnel à cette œuvre commune.
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Les Tipe permettent à l'étudiant de s'enrichir du 
contact de personnalités physiques extérieures au 
lycée (industriels, chercheurs, enseignants, etc.), de 
montrer ses capacités à faire preuve d'initiative 
personnelle, d'exigence et d'esprit critique, 
d'approfondissement et de rigueur(…)



L’épreuve
L’épreuve a une durée globale de 30 minutes, qui se découpe 
en 2 parties : 
 • 15 minutes : présentation par le candidat de son TIPE. 
 • 15 minutes : échange avec les examinateurs. 
Cette épreuve permet au candidat de présenter le travail 
réalisé pendant l’année scolaire écoulée. L’évaluation finale 
tiendra compte également des documents remis au 
préalable : « Mise en Cohérence des Objectifs du TIPE » et 
« support de présentation orale ».  



Les « livrables » du TIPE : échéances 2019

03

02
01

Inscription sur SCEI

Jusqu’au 
12 Janvier 2019

environ

Intitulé temporaire

Jusqu’au 
10 Février 2019

environ

MCOT

Jusqu’au 
14 Juin 2019

environ

Support de présentation (PDF)
et DOT (Déroulé Opérationnel du Tipe)
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Mise	en	Cohérence	des	Objectifs	du	
TIPE	(MCOT)	
 

La Mise en Cohérence des Objectifs du TIPE est constituée de 5 parties liées 
entre elles, tout en étant différenciées, amenant le candidat à déboucher sur 
les objectifs de son travail.  

Elles devront être présentées selon l'ordre ci-dessous : 

1. Positionnement thématique et mots-clés (français et anglais) 
2. Bibliographie commentée (au maximum 650 mots) 
3. Problématique retenue (au maximum 50 mots) 
4. Objectifs du TIPE (au maximum 100 mots) 
5. Liste de références bibliographiques (5 à 10 références) 

 

1. Positionnement thématique et mots-clés 

Le choix de 5 mots-clés en français (et 5 mots-clés en anglais) incite le candidat à 
prendre du recul sur les éléments les plus significatifs de son travail. Ils 
doivent être en cohérence avec la bibliographie, la (ou les) problématique(s) et 
les objectifs choisis par le candidat. 

Le positionnement thématique doit être défini par le candidat par sélection de trois 
thème dans une liste proposée à la saisie. Ce positionnement permettra dans 
toute la mesure du possible, une mise en correspondance avec les compétences 
des examinateurs qui auront à évaluer son travail. 
 

2. Bibliographie commentée 

Un travail efficace du candidat satisfaisant aux critères d’évaluation de l’épreuve 
TIPE suppose obligatoirement une connaissance préalable de travaux antérieurs 
« balisant » le domaine choisi. L'objectif de cette partie est donc d'inciter le 
candidat à mettre en cohérence son travail de TIPE par rapport à un certain 
contexte scientifique. L’objectif consiste à synthétiser ce contexte scientifique 
en analysant quelques travaux significatifs du domaine dans lequel le travail 
s’inscrit. Le candidat citera dans son texte, avec renvois numérotés, une liste 
d'ouvrages, périodiques ou pages WEB pertinents. Cette synthèse a pour objectif 
l’appropriation de son sujet : les principes généraux, les expérimentations, les 
lois et concepts voire des questions restant en suspens ou des sujets controversés.  





Kevin DELPORTE �9

13,4
20

Simulation Scilab avec hacheur 4 quadrants 

1,2  A 

-1,7 A 7 

2 

Photorésistance et hacheur 
• Photorésistance: 
Une photorésistance est un composant électronique dont 
la résistivité varie en fonction de la quantité de lumière 

• Hacheur 4 quadrants 
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Tony ZHOU

12,1
20

TIPE : Asservissement de la rotation d’une fusée
Modélisation

Résolution numérique de l’équation de Navier-Stokes (pour un écoulement autour d’un objet cylindrique)

Post-processing

Figure – Représentation des amplitudes de vitesses pendant l’écoulement

12 / 18

TIPE : Asservissement de la rotation d’une fusée
Contexte

Paramétrage du problème

Paramétrage du problème

Figure – Représentation symbolique de
la situation

Figure – Maquette expérimentale
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TIPE : Asservissement de la rotation d’une fusée
Modélisation

Conclusion

Conclusion

Figure – Maillage de la maquette complète
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Thibault CHAMPION

09,4
20

Problématique : 

𝜀 

2 

Cinématique des ailettes 

𝜃2 = 𝜃(𝜃1) ± 𝑎𝑟𝑐𝑜𝑠
𝐶(𝜃1)

𝐴2 + 𝐵2(𝜃1)
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Asservissement 

Mesurer : 
Gyroscope 

Convertir : 
Intégration 

Arduino 
Nano 

Communiquer : 
Port série 

Alimenter : 
Batterie  9V 

Transformer : 
Ailettes Agir 

Maquette 
en position 
initiale 

Maquette 
en position 
finale 

Commande 

Grandeurs physiques à acquérir 

Corriger : 
Correcteur 

Transmettre : 
Chaine cinématique 

Mouvoir : 
Servo moteur 

« parler de la 
mesure de 
position » 

8 

Test correcteur BO 
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Mathilde RENIER

09,3
20

Premier essais Un alternateur 
de voiture Problème 

• b) La machine tournante : dimensionnement et conceptionI Présentation du système

Deuxième essais Machine tournante Dimensionnement 

▪ Pont redresseur de tension en 
sortie du circuit

▪ Vitesse nominale de 
fonctionnement trop élevée

Objectif :    - tension de sortie ≈ 10 𝑉
- vitesse de rotation ≈ 6 𝑡𝑜𝑢𝑟. sec−1

Pour des aimants tels que 𝐹𝑎 = 25 𝑘𝑔
Les calculs de dimensionnement donnent :

𝑆𝑠𝑝𝑖𝑟𝑒 ≈ 8𝑐𝑚2

𝑁𝑜𝑚𝑏𝑟𝑒𝑠𝑝𝑖𝑟𝑒 ≈ 120
4

• b) Traitement des données de l’expérienceIII Calcul de la puissance 

Avec les acquisition de tension , on trace : 𝑡 ↦
U2 t
Rcharge
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Guilhem SEGUY

08,5
20

Google Image : amplifier
1

Amplificateur classe A

𝑰𝒃

𝑰𝒄

Transistor fonctionne en régime linéaire.
Renvoi un plus grand courant en sortie : Ps > Pe
Problème de tension négative non prise en compte => Rajouter un offset

polarisation du transistor

filtre passe-haut
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Montage

Signal :
Sinusoïdale
Amplitude : 3,8 V
Offset : 4,2 V
Fréquence : 1 kHz

Simulation relativement proche de l’expérience :
-> cause : le modèle du transistor

Amplificateur classe A

Comparaison expérimentale/simulation
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Montage

-> Système plus développé : permet de s’adapter à différentes fréquences 
d’entrée (très intéressants pour une musique)
-> Transistor Darlington : permet d’augmenter le gain en courant

Montage Darlington

Vin
Vout
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Comparaison avec d’autres montages existants



�14A l’oral de TIPE : la forme aussi importante que le fond !
Une corrélation 

bien faible avec l’évaluation prof !!

Soignez :

l’enthousiasme

la diction

la précision du vocabulaire scientifique

l’écoute des questions du jury
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Non il n’y a pas de bon ou de mauvais sujet au départ : ne posez pas cette 
question inepte aux enseignants avant de vous lancer ! 

Rappelez vous que vous ne disposez que du matériel présent aux différents labos 
et qu’il n’y a pas de budget alloué à ce dont vous avez « absolument » besoin 

Ne sautez pas les étapes : donnez-vous des objectifs très raisonnables au départ 
et surtout en adéquation avec vos connaissances ! 

C’est VOTRE TIPE ! Ni celui de vos acolytes ni celui du prof ! N’attendez pas que 
quelqu’un d’autre fasse le boulot à votre place 

Tout manque d’investissement (absentéisme aux séances, non avancement) est 
susceptible de conduire à une INVALIDATION  DU TIPE mais également à un 
désengagement inévitable de vos encadrants
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